DCRL3 - DCRLS

Automatyczny regulator
wspotczynnika mocy

____electric

LOVATO ELECTRIC S.P.A.

24020 GORLE (BERGAMO) ITALIA

VIA DON E. MAZZA, 12

TEL. 035 4282111

TELEFAX (Nazionale): 035 4282200
TELEFAX (International): +39 035 4282400
Web  www.LovatoElectric.com
E-mail info@LovatoElectric.com

1377 PL GB 0314

INSTRUKCJA OBSLUGI

(o) €

DCRL3 - DCRL5S

Automatic Power Factor
Controller

INSTRUCTIONS MANUAL

UWAGA!

e Przed uzyciem i instalacjg urzadzenia nalezy uwaznie przeczytag niniejsza,
instrukcje.

® Tego typu urzadzenia musza by¢ instalowane przez wykwalifikowany
personel, zgodnie z obowigzujacymi przepisami, w celu uniknigcia obrazen
0s6b lub uszkodzenia przedmiotow.

e Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na urzadzeniu nalezy odtaczy¢ napiecie od wej$¢
pomiarowych i zasilania oraz zewrze¢ zaciski przektadnika pradowego.

e Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo elektryczne w
przypadku niewtasciwego uzytkowania urzadzenia.

® Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub
zmodyfikowane. Opisy oraz dane katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej warto$ci
umownej.

o W instalacji elektrycznej budynku nalezy uwzgledni¢ przetacznik lub wytacznik automatyczny.
Powinien on znajdowac sie w bliskim sasiedztwie urzadzenia i by¢ tatwo osiagalny przez
operatora. Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie stuzace do wytaczania urzadzenia: IEC/ EN
61010-1§6.11.2.1.

e Urzadzenie nalezy czysci¢ miekka szmatka, nie stosowac srodkéw $ciernych, ptynnych
detergentéw lub rozpuszczalnikéw.

WARNING!

o Carefully read the manual before the installation or use.

o This equipment s to be installed by qualified personnel, complying to
current standards, to avoid damages or safety hazards.

e Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring
and supply inputs and short-circuit the CT input terminals.

e Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice.

e Technical data and descriptions in the documentation are accurate, to the best of our
knowledge, but no liabilities for errors, omissions or contingencies arising there from are
accepted.

o A circuit breaker must be included in the electrical installation of the building. It must be
installed close by the equipment and within easy reach of the operator.

It must be marked as the disconnecting device of the equipment:

IEC /EN 61010-1§6.11.2.1.

o Clean the instrument with a soft dry cloth; do not use abrasives, liquid detergents or
solvents.
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Wprowadzenie

Automatyczny regulator wspdtczynnika mocy DCRL zaprojektowano, aby
oferowac najnowoczesniejsze funkcje niezbedne w przypadku zastosowan
w zakresie kompensacji wspotczynnika mocy. Wykonany z zastosowaniem
specjalnej obudowy o niezwykle kompaktowych wymiarach, regulator
DCRL taczy w sobie nowoczesny design w czesci przedniej, co pozwala na
praktyczny montaz oraz mozliwo$¢ rozbudowy w czesci tylnej, gdzie
mozna umiesci¢ modut serii EXP.... WySwietlacz LCD zapewnia
przejrzysty i intuicyjny interfejs uzytkownika.
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Introduction

The DCRL automatic power factor control unit has been designed to offer
state-of-the-art functions for power factor compensation applications.
Built with dedicated components and extremely compact, the DCRL
combines the modern design of the front panel with practical installation
and the possibility of expansion from the rear, where one EXP series
module can be slotted. The LCD screen provides a clear and intuitive
user interface.
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Opis

o Automatyczny regulator wspdtczynnika mocy.

Montaz w ptaszczyznie, obudowa standardowa 96 x 96 mm.

Podswietlany od tytu wy$wietlacz LCD.

Wersje:

o DCRL3 z 3 stopniami, mozliwo$¢ rozbudowy do maksymalnie 5.
o DCRL5 z 5 stopniami, mozliwo$¢ rozbudowy do maksymalnie 7.

o 4 przyciski do poruszania si¢ po funkcjach i ustawieniach.

o Komunikaty alarmowe z tekstami w 6 jezykach.

o Magistrala rozszerzen interfejsu z 1 slotem dla modutéw rozszerzen
serii EXP:

oInterfejs komunikacji RS232, RS485, USB.
oDodatkowe wyjscia przekaznikowe.

o Wysoka doktadno$¢ pomiaréw rzeczywistych wartosci skutecznych
(TRMS)

e Szeroka gama dostepnych pomiaréw, wiacznie z THD napigcia i pradu,
z analizg poszczegdlnych zawartosci wyzszych harmonicznych, az do
15. rzedu.

o WejScie pomiaru napiecia oddzielone od zasilania, mozliwo$¢
stosowania z przektadnikiem napieciowym w zastosowaniach
$redniego napigcia.

e Zasilanie pomocnicze o szerokim zakresie napiecia (100-440 V AC).

o Przedni optyczny interfejs programowania, izolowany galwanicznie, o
wysokiej predkosci, wodoodporny, kompatybilny z pamiecig USB i WiFi.

e Programowanie z panelu przedniego, z komputera lub z

tabletu/smartfona.

Zabezpieczenie ustawien poprzez 2-poziomowe hasto.

Kopia zapasowa oryginalnych ustawien.

Wbudowany czujnik temperatury.

Montaz bez konieczno$ci uzycia narzedzi.

Description
e Automatic power factor controller.
o Flush-mount, standard 96x96mm housing.
o Backlit LCD screen.
o \lersions:
o DCRL3 with 3 relays, expandable to 5 max.
o DCRL5 with 5 relays, expandable to 7 max.
o 4 navigation keys for function and settings.
o Alarm messages in 6 languages.
e Expansion bus with 1 slot for EXP series expansion modules:
o RS232, RS485, USB communications interface.
o Additional relay outputs.
o High accuracy TRMS measurements.
o Wide selection of electrical measures, including voltage and current
THD with harmonic analysis up to 15t order.
o Voltage input separated from power supply, suitable for VT
connection in medium voltage applications.
o Wide-range power supply (100-440VAC).
Front optical programming interface: galvanically isolated, high
speed, waterproof, USB and WiFi dongle compatible.
Programming from front panel, from PC or from tablet/smartphone.
2-level password protection for settings.
Backup copy of original commissioning settings.
Built-in temperature sensor.
Tool-less panel mount.

Funkcje przyciskow przednich

Przycisk MODE - Wybér poprzez przewijanie dostepnych pomiaréw.
UmozZliwia réwniez dostep do menu programowania.

Przyciski A i ¥ - Stuzg do ustawiania warto$ci i wyboru stopni.

Przycisk MAN-AUT- Stuzy do wyboru trybu pracy - manualnego lub
automatycznego.

Wskazania na wyswietlaczu

Tryb
indukeyjny/
pojemnosc.

Tryb
manualny

Status
wentylatora
chtodzenia

Status wyj$¢

Try/baij
matyczny
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numeryczny

Wyswietlacz
gtowny

Stupek
graficzny

Wyswietlacz
drugorzedny

Front keyboard
MODE Key - Used to select among available measurements. Used also

to access programming menus.

A and ¥ keys - Used to set values and to select steps.
MAN-AUTkey - Used to select operating mode between manual and
automatic.

Display indications

Cooling fan
status

Output status

Manual
mode

Inductive / Automatic
capacitive mode

Main display Step status

Bar graph

O
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Active alarm
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Tryby prac
Istnieja trzy mozliwe tryby pracy, ktére wymieniono ponizej:

Tryb TEST
e Gdy urzadzenie jest fabrycznie nowe i nigdy wczesniej nie zostato

zaprogramowane, wchodzi automatycznie w tryb TEST, ktéry umozliwia
instalatorowi reczng aktywacje poszczegolnych wyjs¢ przekaznikowych,

aby moc sprawdzi¢ poprawnos¢ okablowania panelu.

o O trybie TEST informujq trzy podswietlone kreski --- na gtéwnym
wy$wietlaczu.

o \Wigczenie i wytaczenie wyj$¢ nastepuje po bezpo$rednim nacisnieciu
przyciskow A iV, nie uwzgledniajac jednak czasu ponownego
pofaczenia.

o Tryb TEST jest automatycznie przerywany po wykonaniu
programowania parametréw (patrz rozdziat Ustawianie parametrow).

Wskazanie Catkowita
trybu TEST 12 ilos¢ stopni
3
- - - 4
5
Wersja Wariant
firmware nnNn n modelu
ruu L urzadzenia

Tryby MAN (Manualny) i AUT (Automatyczny)

o |kony AUT i MAN wskazuijg tryb dziatania automatycznego lub
manualnego.

oAby zmieni¢ tryb, nalezy nacisna¢ przycisk MAN/AUT na 1 sekunde.

o Tryb dziatania pozostaje zapamigtany rowniez w razie braku napigcia
zasilania.

Tryb MAN
o Gdy urzadzenie jest w trybie manualnym, mozna wybra¢ jeden ze
stopni i wiaczy¢ lub wytgczy¢ go recznie.

e Oprdcz odpowiedniej ikony, na wy$wietlaczu alfanumerycznym pojawia

sie MAN, informujacy o wigczonym trybie recznym. Po nacisnigciu
przycisku MODE istnieje mozliwo$¢ przewiniecia innych pomiarow.

o Natomiast, gdy wySwietlacz alfanumeryczny pokazuje MAN, istnieje
mozliwos¢ wigczenia/wytaczenia poszczegoinych stopni. Aby wybraé
dany stopien, nalezy uzy¢ przyciskow A lub V¥ . Wskazanie
wybranego stopnia miga szybko.

o Nacisna¢ MODE, aby wiaczy¢/wytaczy¢ wybrany stopien.

o Jezeli wybrany stopien nie wykorzystat jeszcze czasu ponownego
potaczenia, ikona MAN bedzie miga¢, aby wskaza¢, ze operacja
zostata zaakceptowana i zostanie wykonana mozliwie jak najszybciej.

o Reczna konfiguracja stopni jest zachowywana nawet w razie braku
napiecia zasilajacego. Po przywroceniu zasilania urzadzenia stan
poczatkowy stopni jest przywracany.

Ikona trybu y Wiaczone
MAN o L ; stopnie
_._ a
nn 4
wu 5
Tot kvar cos @ g Wskazanie
wlaczone w E aﬂ MEIM wyboru
trybie MAN manualnego

n u Wybor stopnia w Zmiana statusu stopnia

Tryb AUT

o W trybie automatycznym urzadzenie oblicza optymalng konfiguracje
stopni w celu uzyskania ustawionego cos¢.

o W kryteriach wyboru branych jest pod uwage wiele czynnikéw
zmiennych, takich jak: moc poszczegolnych stopni, ilo$¢ operacji,
catkowity czas uzytkowania, czas ponownego potaczenia itp.

o Urzadzenie wySwietla nadciggajacy moment wigczenia lub wytaczenia

stopni poprzez miganie ich odno$nego numeru identyfikacyjnego.
Miganie moze wystapi¢ w przypadkach, w ktérych wigczenie danego

stopnia nie jest mozliwe z powodu czasu ponownego potgczenia (czas

roztadowania kondensatora).

oAby urzadzenie aktywowato automatyczng korekcje, musi wystapi¢
$rednie zapotrzebowanie na moc bierng (delta-kvar) wyzsze niz 50%
najmniejszego stopnia, a zmierzony cosfi musi by¢ rézny od wielkosci
ustawionej jako wielkos¢ zadana (setpoint).

Operating modes
There are three possible operating modes, listed below:

TEST Mode

o When the unitis brand new and has never been programmed, it
automatically enters in TEST mode that allows the installer to
manually activate the individual relay outputs, so you can verify the
correct wiring of the panel.

e The TEST mode is indicated by three dashes --- shown on the main
display.

o The activation and deactivation of the outputs is done directly by
pushing A and ¥ buttons, but without considering the reconnection
time.

e The TEST mode is automatically left after the parameter
programming is done (see Parameter setting chapter).

Indication of 1 Total number

TEST mode 2 of steps

3

- - - 4

5
Firmware Model
revision nn n variant

ruu L
1 ]
MAN and AUT Modes

e Theicons AUT and MAN indicate the operating mode automatic or
manual.

e To change the mode, press the MAN / AUT button for 1 sec in a row.

e The operating mode remains stored even after removing and
reapplying the power supply voltage.

MAN Mode
o When the unit is in manual mode, you can select one of the steps
and manually connected or disconnect it.

o In addition to the specific icon, the alphanumeric display shows MAN
in order to highlight the manual mode condition. Press MODE to view
the other measurements as usual.

o While the display shows MAN, it is possible to select the step to be
switched on or off. To select a step, use the A or ¥ buttons. The
selected step will flash quickly.

Press MODE to activate or deactivate the selected step.

If the selected step has not yet exhausted the reconnection time, the
MAN icon will flash to indicate that the transaction has been accepted
and will be conducted as soon as possible.

o Manual configuration of the steps is maintained even when the power
supply voltage is removed. When the power returns, the original state
of the steps is restored.

MAN mode 1 Connected
icon o i ; I steps
T -i- =
nn 3
u 5
Tot kvar cos ¢ g Manual step
inserited in MITM selection
MAN 1 2id MAN § enabled

n u Select step @ Change step status

AUT Mode

o |n automatic mode, the controller calculates the optimum
configuration of capacitor steps in order to reach the set cos .

o The selection criteria takes into account many variables such as: the
power of each step, the number of operations, the total time of use,
the reconnection time, etc.

o The controller displays the imminent connection or disconnection of
the steps with the flashing of their identification number (left). The
flashing can last in cases in which the insertion of a step is not
possible due to the reconnection time (discharge time of the
capacitor).

o The device initiates automatic corrections when there is an average
reactive power request (delta-kvar) higher than 50% of the smallest
step, and the measured cosphi is different from the setpoint.
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Pomiary Measures

e DCRL umozliwia szereg pomiaréw wskazywanych na wys$wietlaczu e The DCRL provides a set of measurements displayed on the
alfanumerycznym, w potaczeniu z aktualnym wspotczynnikiem mocy, alphanumeric display, in conjunction with the current cosphi that is
ktory na ekranie gtownym jest wySwietlany caty czas. always displayed on the main display.

e Po nacisnieciu przycisku MODE mozna przewija¢ pomiary na ekranie. e Press the MODE key to scroll through the measures in rotation.

o Po uptywie 30 sekund bez naciskania przyciskow wySwietlacz o After 30 seconds without pressing any buttons, the display
automatycznie powraca do pomiaru domysinego, okre$lonego automatically returns to the default measurement defined by P.47.
parametrem P.47. e [f P.47 is set on the ROT, then the measures rotate automaticall

Yy

o Jesli P.47 jest ustawiony na ROT, pomiary sg wowczas automatycznie every 5 seconds.
przewijane co 5 sekund. o At the bottom of the list of measures it is possible to set the setpoint of

o Na dole listy pomiaréw mozliwe jest ustawienie warto$ci zadanej the cosphi, acting on the same value set with P.19.
wspdtczynnika mocy, dziatajacej na tej samej wartosci ustawionej z P.19. o Below is a table with the measurements displayed.

o Ponizej przedstawiono tabele z wy$wietlanymi pomiarami. Measure Icon Description ||

\ Pomiar lkona Opis Delta-kvar Aevar Kvars needed to reach the cosphi setpoint.

Delta-kvar Abar Kvar konieczne do uzyskania wielkosci zadanej. If delta-kvar is positive cpacitors need to be
Jezeli delta-kvar jest dodatnia, konieczne jest inserted, if negative to be disconnected.
wigczenie kondensatorow, jezeli ujemna nalezy o Total kvar of the plant.
je wylaczyé. n ar

n kvar Catkowita ilo$¢ kvar uktadu. u Number of equivalent steps.
llo$¢ stopni rownowaznych wymaganych do
u Asrep uzyskania wielkosci zadanej. m
=3 Voltage v RMS voltage of the plant current.
Napiecie v Napiecie RMS linii uktadu. n VHI Maximum peak of measure.
Maksymalna odnotowana warto$¢ pomiaru.
il v =
m Current A RMS current of the plant voltage.
Prad A Prad RMS linii ukiadu. n P Maximum peak of measure.
n AHI Maksymalny odnotowany prad.
[
@ Weekly PF WPF Weekly average power factor.
PF $redni WPE Sredni tygodniowy wspotczynnik mocy. n " Instantaneous total power factor.
n PF Chwilowy wspétczynnik mocy.
@ Cap. current %CCuU Calculated capacitor current, in % of their
Prad kond. %CCU Obliczony prad w kondensatorach w % wartosci ' nominal.
' nominalne. n %CHI Maximum peak of measure.
n %CHI Maksymalna odnotowana warto$¢ pomiaru. o
oL
m Temperature o oF Temperature of internal sensor.
Temperatura oC oF Temperatura czujnika wewnetrznego. -
— n ochy opr | Maximum peak of measure.
n oCHI °FHI Maksymalna odnotowana warto$¢ pomiaru.
m Voltage THD Total harmonic distortion % (THD) of plant
THD napiecie THDV Catkowite znieksztatcenia harmoniczne w % g THDV voltage b (THD) of p
(THD) napiecia uktadu. % : :
= : : = » voltage harmonic content from 2.nd up to
— Zawartos¢ znieksztatcen harmonicznych w %, n u VHoz... 15.th order
od 2,0 do 15. W
.VHi5 AL}

THD prad . CElanE i e e e e o % Current THD THDI Total harmonic distortion % (THD) of plant
(THD) pradu ukladu. f/”’ée”t' T T
Zawarto$¢ znieksztatcer harmonicznych w % THoz.. o Lurrént harmonic content irom £.nd up

n u THoz... pradu, od 2,0 do 15, n u to 15.th order
.JHis JHi5
Wartosé Ustawienie zadanego wspotczynnika mocy Cosphi setpoint Setting of desired cosphi setpoint (same as
zadana cosfi IND (iako P.19). n INDCAP | P.19).
= =
m i Step power © Step residual power, as a percentage of
Moc stopnia ©Moc resztkowa stopnia w procentach w % the set rated power.
% stosunku do nominalnego ustawienia. n u ©
Licznik operacji @ Licznik operacji (ilos¢ przefaczen) stopni. Step counter © Operation counter of the step.
| o= B0 -
Godziny stopni © Licznik godzin wiaczenia stopni. Step hours © Hour meter of the step insertion.
2 IR a0 ¢
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©Pomiary te wySwietlane sa tylko wtedy, jesli funkcja Regulowanie mocy stopni

jest aktywna (P.25 = ON) oraz zaawansowane hasto jest aktywne i wigczone.

Blokada zespotu przyciskow

o Istnieje mozliwo$¢ aktywacji funkgji, ktéra uniemozliwia zmiany
parametrow dziatania, ale umozliwia dostep do pomiaréw.

o Aby zablokowa¢ lub odblokowac zespdt przyciskow, nalezy nacisnac i
przytrzyma¢ nacisniety przycisk MODE, nacisnac¢ trzy razy A , dwa
razy ¥ , a nastepnie zwolni¢ przycisk MODE.

o Na wysSwietlaczu pojawia sie LOC, gdy zespdt przyciskow jest

zablokowany i UNL, gdy jest odblokowany.
o Gdy aktywne jest zablokowanie ustawien, nie mozna wykonac
nastepujacych operacii:
o Przej$cie z pomiaru automatycznego na reczny
o Dostep do menu ustawien
o Modyfikacja wielkosci zadanej cos

o W razie proby wykonania w/w operacji na wy$wietlaczu pojawi si¢ LOC,

wskazujac stan zablokowania.

Mozliwos$cérozbudowy
o Dzieki magistrali rozszerzen interfejsu, regulator DCRL moze by¢
rozbudowany o dodatkowy modut serii EXP....
o Moduty EXP... obstugiwane przez DCRL dzielg si¢ na nastepujace
kategorie:
o  stopnie dodatkowe
o moduty komunikacji
o moduly cyfrowych WEJ/WYJ
o Aby dotgczy¢ modut rozszerzen, nalezy:
o odigczy¢ zasilanie od DCRL.
wyjac pokrywe zabezpieczajaca gniazdo rozbudowy.

obréci¢ modutem w dot, podtaczajac konektor do magistrali.
nacisng¢ do momentu, az specjalny zacisk w dolnej czesci
modutu zatrza$nie sie.

O O O O

wiozy¢ zaczep gorny modutu w odpowiedni otwér u gory gniazda.

© These measures are shown only if the Step trimming function is enabled
(P.25=0ON) and the advanced password is enabled and entered.

Keypad lock

o Afunction to exclude all modification to operating parameters can be
enabled; measurement viewing is still provided in any case.

e To lock and unlock the keypad, press and keep MODE key pressed.
Then press the A key three times and the ¥ key twice and after that
release MODE.

o The display will show LOC when the keypad is locked and UNL when it
is unlocked.
o When the lock is enabled, it is not possible to make the following
operations:
o Operation between automatic and manual mode
o Access to set-up menus
o Change of cosphi set-point
o By attempting to conduct the above operations, the display will view

LOC to indicate the locked keypad state.

Expandability

e Thanks to expansion bus, the DCRL can be expanded with one EXP...
series module.

o The supported EXP modules can be grouped in the following
categories:
o  additional steps
o  communication modules
o digital I/O modules

e Toinsert an expansion module:
o  remove the power supply to DCRL.

o  remove the protecting cover of the expansion slot.

o insert the upper hook of the module into the fixing hole on the top
of the expansion slot.

o rotate down the module body, inserting the connector on the bus.

o push until the bottom clip snaps into its housing.

o Po podtgczeniu zasilania DCRL automatycznie rozpozna podtaczony
do niego modut EXP.

o Moduly rozszerzen zapewniaja dodatkowe zasoby, ktére moga by¢
wykorzystane przy uzyciu odpowiednich menu ustawien.

o Menu ustawien, ktore odnosza sie do modutéw rozszerzen, sa
dostepne réwniez wéwczas, gdy moduty nie sq fizycznie podtaczone.

o \W ponizszej tabeli przedstawiono zbiorczo modele obstugiwanych
modutéw rozszerzen:

e When the DCRL is powered on, it automatically recognises the EXP
module that have been mounted.

o The expansion modules provide additional resources that can be used
through the dedicated setup menus.

o The setup menus related to the expansions are always accessible,
even if the expansion modules are not physically fitted.

o The following table indicates which models of expansion modules are
supported:

‘ TYP MODULU KOD ‘ FUNKCJA ‘ MODULE TYPE CODE FUNCTION
STOPNIE EXP 10 06 PRZEKAZNIKI 2- ADDITIONAL STEPS EXP 10 06 2 STEP RELAYS
DODATKOWE STOPNIOWE DIGITAL I/O EXP 1003 2 RELAY C/O
WEJ/WYJ CYFROWE EXP 10 03 2 PRZEKAZNIK| COMMUNICATION EXP 10 10 USB

ZAMIENNE EXP 10 11 RS-232
KOMUNIKACJA EXP 10 10 USB EXP 10 12 RS-485
EXP 10 11 RS-232
EXP 10 12 RS-485
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Port podczerwieni IR do programowania
o Konfiguracje parametrow DCRL mozna wykona¢ za po$rednictwem

przedniego portu optycznego, poprzez klucz programowania IR-USB o

kodzie CX01 lub klucz IR-WiFi o kodzie CX02.

o Ten port programowania ma nastepujace zalety:

o  Umozliwia wykonanie konfiguracji i obstuge DCRL bez
koniecznosci uzyskania dostepu do tylnej czesci urzadzenia i
otwierania szafy elektrycznej.

o Jest galwanicznie odizolowany od obwodow wewngtrznych
DCRL, gwarantujac maksymalne bezpieczenstwo operatora.

o Umozliwia wysoka predko$¢ przesytania danych.

Pozwala na zabezpieczenie przedniego panelu IP54.

o Ogranicza mozliwo$¢ nieautoryzowanego dostepu do konfiguracji
urzadzenia, poniewaz wymaga zastosowania kluczy CX01 lub
CX02.

o Wystarczy wiozy¢ klucz CX... do odpowiednich otworéw w przednim
panelu, po czym nastapi wzajemne rozpoznanie urzadzen, o ktorym
informuje $wiecaca na zielono dioda na kluczu do programowania.

o

Klucz do programowania USB, kod CX01
USB programming dongle code CX01

Ustawianie parametrow przez komputer

e Za pomocg oprogramowania konfiguracyjnego DCRG Remote control
istnieje mozliwo$¢ przestania parametrow ustawien (ustawionych
wczesniej) z regulatora DCRL na dysk komputera i odwrotnie.

o Przestanie parametrow z komputera do DCRL moze by¢ czesciowe, to
znaczy przestanie tylko parametréw okreslonego menu.

Ustawianie parametréw za pomoca panelu przedniego

Aby wejs¢ do menu programowania (ustawien):

o Centralka musi znajdowac¢ sie w trybie TEST (pierwsze ustawienie) lub
w trybie MAN.

o Podczas normalnego wysSwietlania pomiaréw nalezy nacisnaé przycisk
MODE na 3 sekundy, aby wys$wietli¢ menu gtéwne. Na wyswietlaczu
gtéwnym pojawi sie SET.

o Jesli wezesniej ustawiono hasto (P.21 = ON), zamiast SET pojawi sie
PAS (zadanie wprowadzenia hasta). Wprowadzi¢ hasto numeryczne
przyciskami A V¥ , a nastepnie nacisnagé MAN-AUT , aby przejs¢ do
kolejnej cyfry.

o Jedli hasto jest prawidtowe, na ekranie pojawi sie OK U lub OK A, w
zaleznosci od tego, czy hasto ma poziom uzytkownika czy poziom

zaawansowany. Hasta definiuje sie za pomoca parametrow P.22 i P.23.

DomysInymi ustawieniami sg 001 i 002.

o W przypadku wprowadzenia nieprawidtowego hasta wyswietlany jest
komunikat ERR.

o Po wprowadzeniu hasta dostep do urzadzenia jest dozwolony, dopoki
urzadzenie nie zostanie zresetowane lub dopoki nie uptyng 2 minuty
bez naciskania na przyciski.

o Po wprowadzeniu hasta nalezy powtérzy¢ procedure dostepu do
ustawien.

o Nacisna¢ A ¥, aby wyswietli¢ zagdane podmenu (BAS> ADV->
ALA...), ktore wyswietlane jest na wy$wietlaczu alfanumerycznym.

SEt

£AS

IR programming port

o The parameters of the DCRL can be configured through the front
optical port, using the IR-USB code CX01 programming dongle, or with
the IR-WiFi code CX02 dongle.

o This programming port has the following advantages:

o You can configure and service the DCRL without access to the
rear of the device or having to open the electrical panel.

o ltis galvanically isolated from the internal circuits of the DCRL,
guaranteeing the greatest safety for the operator.

o High speed data transfer.

IP54 front panel protection.

o Limits the possibility of unauthorized access with device config,

since it is necessary to have the CX01 or CX02 dongles.

(¢]

Simply hold the CX.. dongle up to the front panel, connecting the plugs
to the relevant connectors, and the device will be acknowledged as
shown by the LINK LED on the programming dongle flashing green.

Klucz do programowania WiFi, kod CX02
WiFi programming dongle code CX02

Parameter setting with PC

o You can use the DCRG Remote control software to transfer (previously
programmed) set-up parameters from the DCRL to the hard drive of
the PC and vice versa.

o The parameter may be partially transferred from the PC to the DCRL,
transferring only the parameters of the specified menus.

Parameter setting (setup) from front panel

To access the programming menu (setup) :

o To enter parameter programming the unit must be in TEST mode (first
programming) or in MAN mode.

o From the normal measurement display, press MODE for 3 seconds to

recall the main menu. SET is displayed on the main display.
o |Ifyou have set the password (P.21 = ON) instead of SET the display

shows PAS (password entry request). Set the numeric password using
A 'V and then press MAN-AUT to move to next digit.

o |f the password is correct the unit will show 0K U or 0K A depending on
the entered password is user or the advanced level. The password can
be defined with parameters P.22 and P.23. Factory default is 001 and
002 respectively.

o If the entered password is wrong the unit will show ERR.

o After having entered the password, tha access is enabled until the unit
is re-initialized or for 2 minutes without pressing any key.

o After having entered the password, repeat the procedure to access the
parameter setting.

e Press A ¥ to select the desired submenu (BAS>ADV>ALA ... ) that
is shown on the alphanumeric display.

SEL

£AG
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o W ponizszej tabeli przedstawiono liste dostepnych podmenu:

Kod | Opis |

pas | Dostep do menu podstawowego

Apy | Dostep do menu zaawansowanego

ALA Dostep do menu alarméw

CMD Dostep do menu komend

cus Dostep do menu spersonalizowanego

SAVE Wyjscie z zapisaniem zmian

Wyjcie bez zapisywania (anulowanie)

EXIT

Nacisng¢ MAN-AUT, aby uzyska¢ dostep do wybranego podmenu.

o Bedac w podmenu, na wySwietlaczu gtéwnym pojawia sie kod
wybranego parametru (np. P.01), natomiast na wy$wietlaczu
alfanumerycznym, u dotu, widniejg warto$ci parametru i/lub opis.
Nacisna¢ MAN-AUT, aby przechodzi¢ przez wybdr pozyciji (na przyktad
przewijanie parametréw P.01->P.02-> P.03...), lub nacisng¢ MODE,
aby powréci¢ do poprzedniego parametru.

Gdy parametr jest wybrany, za pomocg A ¥ mozna ustawi¢ jego
warto$c.

P06

180 Ky AR
2 40

Do tylu Zwigkszanie/zmniejszanie Do przodu

Po osiagnieciu ostatniego parametru w menu ponowne nacisniecie
MAN-AUT spowoduje powr6t do wyboru podmenu.

Zapomocg A ¥ wybra¢ SAVE, aby zapisa¢ zmiany lub EXIT, aby
anulowac.

SEL

SAVE

Alternatywnie z poziomu programowania przytrzymanie nacisnietego
przycisku MAN-AUT przez trzy sekundy powoduje zapisanie zmian i
wyjscie bezposrednie.

Jesli Zaden przycisk nie zostanie nacisniety w ciagu 2 kolejnych minut,

wyjscie z menu ustawien nastapi automatycznie, a system powraci do

normalnego trybu wys$wietlania bez zapisywania parametréw (podobnie
jak przy EXIT).

o Nalezy pamietac, ze tylko w przypadku zmiany danych ustawieh za
pomoca zespotu przyciskdw mozna wykonac¢ kopie bezpieczenstwa
(zapasowa) w pamieci eeprom regulatora DCRL. Dane te mozna w
razie potrzeby przywrocic (restore) z pamigci roboczej w p6zniejszym
czasie. Polecenia w celu wykonania kopii zapasowej i przywrécenia
danych dostepne sq w Menu komend.

Ustawianie szybkie przektadnika pradowego

o W przypadkach, w ktorych przektadnik pradowy stosowany podczas
instalacii nie jest znany, mozliwe jest pozostawienie parametru P.01
Warto$¢ pierwotna przektadnika pradowego, ustawionego na OFF i
ustawienie wszystkich pozostatych parametrow.

o W takiej sytuacji, w momencie instalacji uktadu, po podtaczeniu

urzadzenia do zasilania na wy$wietlaczu pojawi sig w trybie migajacym

CT (Current Transformer). Naciskajac A ¥ , ustawia sie bezposrednio
warto$¢ gtowna przektadnika pradowego.

o Po wykonaniu ustawienia nalezy nacisng¢é MAN/AUT, aby potwierdzi¢
wybor. Urzadzenie zapamigtuje ustawienie w P.01 i jest ponownie
uruchamiane bezpo$rednio w trybie automatycznym.

The following table lists the available submenus:

Cod | Description

BAS Access to Base menu

ADV Accesso to Advanced menu
ALA Accesso to Alarm menu
CMD Access to Command menu
cus Access to Custom menu
SAVE Exits saving modifications.
EXIT Exits without saving (cancel)

o Press MAN- AUT to access the submenu.
o When you are in a submenu, the main display shows the code of the

selected parameter (eg P.01 ), while the numeric/alphanumeric
displays at the bottom of the screen showsthe parameter value and /
or description.

Press MAN- AUT to advance in the selection of items (such as scroll
through parameters P.01 = P02 - P03... ), or press MODE to go
back to the previous parameter.

While a parameter is selected, with A ¥ you can increase/decrease
its value.

P06

100 KVAHR
MAN
Backward Increment/decrement Forward

Once you reach the last parameter of the menu, by pressing MAN-
AUT once more will return you to the submenu selection.
Using A V¥ select SAVE to save the changes or EXIT to cancel.

SEt

HRVE

Alternatively, from within the programming, holding MAN- AUT for three
seconds will save the changes and exit directly.

If the user does not press any key for more than 2 minutes, the system
leaves the setup automatically and goes back to normal viewing
without saving the changes done on parameters (like EXIT).

N.B.: a backup copy of the setup data (settings that can be modified
using the keyboard) can be saved in the eeprom memory of the DCRL.
This data can be restored when necessary in the work memory. The
data backup 'copy' and 'restore' commands can be found in the
Commands menu.

Rapid CT set-up

When the CT value is not known and only used at the moment of the
installation, the P.01 parameter for CT primary can remain set at OFF
while all the others can be programmed.

In this case, during the system installation and once the controller is

powered up, the display will show a flashing cT (Current
Transformer). By pressing A V¥ the CT primary can be set directly.
Once programmed, press MAN/AUT to confirm. The unit will store the
setting into P.01, and directly restart in automatic mode.

Jlovato
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Tabela parametréw Parameter table

o Ponizej przedstawiono w formie tabeli wszystkie dostepne parametry o Below are listed all the programming parameters in tabular form. For each
programowania. Dla kazdego parametru podane sg mozliwe zakresy parameter are indicated the possible setting range and factory default, as
ustawienia i ustawienie domysine fabryczne, wraz z objasnieniem funkcji well as a brief explanation of the function of the parameter. The description
kazdego parametru. Opis parametru wskazanego na wys$wietlaczu moze of the parameter shown on the display can in some cases be different from
w niektérych przypadkach réznié sie od tego, ktéry przedstawiono w what is reported in the table because of the reduced number of characters
tabeli, z powodu matej ilosci dostepnych znakow. Jako odniesienie available. The parameter code can be used however as a reference.
nalezy uwzglednia¢ kod parametru.

o Uwaga: Parametry podane w tabeli na szarym tle majg zasadnicze o Note: the parameters shown in the table with a shaded background are
znaczenie dla funkcjonowania uktadu i stanowig minimalny poziom essential to the operation of the system, thus they represent the minimum
programowania wymagany do dziatania. programming required for operation.

MENU PODSTAWOWE BASE MENU
DOST. JM DOMYSL. ZAKRES oD D RIPTIO A 0 D RA
P.01 | Warto$¢ pierwotna Uzytk. | A OFF OFF / P.01 | CT primary Usr | A OFF OFF /1...10.000
przektadnika pradowego 1...10.000 P.02 | CT secondary Usr | A 5 175
P.02 | Warto$¢ wtoma Uzytk. A 5 115
przekladnika pradowego P.03 | CT read phase Usr L3 t;
P.03 | Faza odczytu pradu Uzytk. L3 L1 13
FEEEATIE FEA A tg P.04 | CT wiring polarity Usr Aut Aut
P.04 | Biegunowose Uzytk. Aut. Aut. ::r):\;
przekiadnika pradowego gzzwpr P.05 | Voltage read phase Usr L1-L2 L1-L2
P.05 | Faza odczytu napie¢ Uzytk. L1-L2 L1-L2 s
L3-L1
L2-L3
L1-N
L3-L1
L2-N
L1-N
Lo-N L3-N
L3N P.06 | Smallest step power Usr | Kvar | 1.00 0.10 ... 10000
P.06 | Moc najmniejszego Uzytk. | Kvar [ 1.00 | 0.10...10000 P.07 | Rated capacitor voltage | Usr | V| 400V 50... 50000
stopnia i
P.07 | Napiecie nominaine Uzytk. | V 400V | 50... 50000 P.08 | Nominal frequency Usr | Hz | Aut Aut
kondensatorow 50Hz
P.08 | Czestotliwos¢ nominalna | Uzytk. | Hz Aut. Aut. 60Hz
50 Hz Var
60 Hz P.09 | Reconnection time Adv | sec | 60 1...30000
Zm. P.10 | Sensitivity Usr | sec 60 1...1000
P.09 | Czas ponownego Zaaw. S 60 1...30000 P11 | Step 1 function Usr OFF OFF
potaczenia 1.32
P.10 | Czutos¢ Uzytk. s 60 1...1000 ON
P.11 | Funkcja stopnia 1 Uzytk. OFF OFF NOA
1...32 NCA
ON FAN
NOA MAN
NCA AUT
FAN A01...A13
MAN P.12 | Step 2 function Usr OFF =
AO?ULB P.13 | Step 3 function Usr OFF =
P12 | Funkcja stopnia 2 Uzyik. OFF = liN RecRehiincioy Ust OFF =
P13 | Funkcja stopnia 3 Uzyik. OFF = ol ERbINcio Ust OFF =
P14 | Funkdja stopnia 4 Uzyk. OFF - P16 | Step 6 function Usr OFF -
P15 | Funkoja stopnia 5 Uzyk. OFF = PAT_| Step 7 function st OFF -
P16 | Funkcja stopnia 6 Uzyik. OFF - P.19 | Cos-phi setpoint Usr (I)N9D5 0.50 Ind - 0.50 Cap
P.17 | Funkcja stopnia 7 Uzytk. OFF = P.20 | Alarm messages language | Usr ENG ENG
P.19 | Warto$¢ zadana cosfi Uzytk. 0.95IND. | 0.50 Ind - ITA
0.50 Poj. FRA
P.20 | Jezyk komunikatow Uzytk. ENG ENG SPA
alarmu ITA POR
FRA DEU
SPA
POR
DEU
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P.01 — Warto$¢ pierwotna przektadnikéw pradu. Przyktad: w przypadku
przektadnika pradowego 800/5 ustawi¢ 800. Jesli jest ustawiony na OFF, po
poditaczeniu urzadzenia do zasilania napigciem zazada ono ustawienia
przektadnika pradowego i umozliwi bezposredni dostep do tego parametru.
P.02 — Warto$¢ wtérna przektadnikow pradu. Przyktad: w przypadku przektadnika
pradowego 800/5 ustawi¢ 5.
P.03 - Okresla, na ktorej fazie urzadzenie odczytuje sygnat pradu. Podtaczenie
wejs¢ pradu musi by¢ takie, jak ustawiono w tym parametrze. Obstugiwane sg
wszystkie kombinacje z parametrem P.05.
P.04 — Odczyt biegunowosci podtaczenia przektadnikow pradowych.
AUT = Biegunowosc¢ jest rozpoznawana automatycznie po wigczeniu zasilania.
Mozliwos$¢ wykorzystania tylko wtedy, gdy uktad nie posiada zadnego generatora.
Bezp. = Rozpoznawanie automatyczne wytaczone. Podtaczenie bezposrednie.
Odwr. = Rozpoznawanie automatyczne wytaczone. Podtaczenie odwrdcone
(skrzyzowane).
P.05 — Okresla, na ktorych fazach urzadzenie odczytuje sygnat napiecia.
Podtaczenie wejs¢ napigciowych musi by¢ takie, jak ustawiono w tym parametrze.
Obstugiwane sg wszystkie kombinacje z parametrem P.03.
P.06 — Warto$¢ w kvar najmniejszego, zainstalowanego stopnia (réwnowazna z
mocg 1). Moc znamionowa zespotu kondensatoréw wytwarzana przy napieciu
znamionowym podanym w P.07 i odnoszaca sig do wartosci catkowitej trzech
kondensatoréw, jesli stosowane jest napiecie trojfazowe.
P.07 - Napiecie znamionowe kondensatorow, przy ktorym wytwarzana jest moc
okre$lona w P.06. Jezeli kondensatory sg stosowane przy innym napigciu
(nizszym) niz znamionowe, wowczas wyliczenie mocy jest automatycznie
obliczane przez urzadzenie.
P.08 — Czestotliwos¢ robocza uktadu:
Aut = automatyczny wybér pomiedzy 50 i 60 Hz przy podtaczeniu zasilania
50 Hz = ustawiona na 50 Hz
60 Hz = ustawiona na 60 Hz
Zm. = zmienna, mierzona w sposob ciggly i regulowana.
P.09 - Minimalny czas, jaki musi uptyna¢ pomiedzy odtaczeniem jednego stopnia
a pdzniejszym ponownym podtgczeniem zaréwno w trybie MAN jak i w trybie AUT.
W tym czasie numer stopnia na stronie gtownej miga.
P.10 — Czuto$¢ na podtaczanie. Parametr ten okresla szybkos¢ reakcji centralki.
Przy niskich wartosciach P.10 regulacja jest szybka (wieksza precyzja, blizej
warto$ci zadanej, ale przy wiekszej iloci operacji). Natomiast przy wysokich
wartosciach nastepuja wolniejsze reakcje regulacji, z mniejsza iloscia operacii
przetaczania stopni. Czas opdznienia reakcji jest odwrotnie proporcjonalny do
ilosci stopni wymaganych w celu uzyskania warto$ci ustawionej: czas oczekiwania
= (czuto$¢filos¢ wymaganych stopni).
Przyktad: w przypadku ustawienia czutosci na 60 s, jesli zostanie zazadane
wigczenie stopnia mocy 1, oczekiwanie potrwa 60 s (60/1 = 60). Jesli natomiast
wymagane bedzie wigczenie 4 stopni, oczekiwanie potrwa 15 s (60/4 = 15).
P.11 ... P18 - Funkcja przekaznikow wyjciowych 1...8:
OFF = Niestosowany.
1..32 = Moc stopnia. Do tego przekaznika zespot kondensatoréw mocy
podiaczany jest nrazy (n = 1, ... 32) warto$¢ najmniejszego stopnia,
okreslanego jako P.06.
ON = Zawsze aktywny.
NOA = Alarm normalnie niewzbudzony. Przekaznik wzbudza sie przy
jakimkolwiek alarmie o wtasciwosci aktywnego alarmu globalnego.
NCA = Alarm normalnie wzbudzony. Przekaznik odwzbudza si¢ przy
jakimkolwiek alarmie o wiasciwosci aktywnego alarmu globalnego.
FAN = Przekaznik steruje wentylatorem chfodzenia.
MAN = Przekaznik wzbudzony, gdy centralka jest w trybie MAN.
AUT = Przekaznik wzbudzony, gdy centralka jest w trybie AUT.
A01...A13 = Przekaznik wzbudza si¢ w obecnosci okreslonego alarmu.
P.19 - Warto$¢ zadana (warto$¢ do uzyskania) wspdtczynnika mocy cosfi.
Wykorzystanie w zastosowaniach standardowych.

P.01 - The value of the primary current transformer. Example: with CT 800/5 set
800. If set to OFF, after the power-up the device will prompt you to set the CT and
allow direct access to this parameter.
P.02 - Value of the secondary of the current transformers. Example: with CT 800/5
set 5.
P.03 - It defines on which phase the device reads the current signal. The wiring of
current inputs must match the value set for this parameter. Supports all possible
combinations of parameter P.05.
P.04 - Reading the connection polarity of the CT.
AUT = Polarity is automatically detected at power up. Can only be used when
working with only one CT and when the system has no generator device.
Dir = Automatic detection disabled. Direct connection.
Inv = Automatic detection disabled. Reverse wiring (crossover).
P.05 - Defines on which and on how many phases the device reads the voltage
signal. The wiring of voltage inputs must match the setting for this parameter.
Supports all possible combinations of parameter P.03.
P.06 - Value in kvar of the smallest step installed (equivalent to the step weight 1).
Rated power of the capacitor bank provided at the rated voltage specified in P.07
and referred to the total of the three capacitors for three-phase applications.
P.07 - Rated plate capacitor, which is delivered in specified power P.06. If the
capacitors are used to a voltage different (lower) than nominal, the resulting power
is automatically recalculated by the device.
P.08 - Working frequency of the system:
Aut = automatic selection between 50 and 60 Hz at power on.
50Hz = fixed to 50 Hz.
60Hz = fixed to 60 Hz.
Var = variable, measured continuously and adjusted.
P.09 - Minimum time that must elapse between the disconnection of one step and
the subsequent reconnection both in MAN or AUT mode. During this time the
number of the step on the main page is blinking.
P.10 - Connection sensitivity. This parameter sets the speed of reaction of the
controller. With small values of P.10 the regulation is fast (more accurate around
the setpoint but with more step swithchings). With high values instead we'll have
slower reactions of the regulation, with fewer switchings of the steps. The delay
time of the reaction is inversely proportional to the request of steps to reach the
setpoint: waiting time = (sensitivity / number of steps required).
Example: setting the sensitivity to 60s, if you request the insertion of one step of
weight 1 are expected 60s (60/1 = 60). If instead serve a total of 4 steps will be
expected 15s (60/4 = 15).
P11 ... P18 - Function of output relays 1 ... 8:
OFF = Not used .
1.. 32 = Weight of the step. This relay drives a bank of cpacitors which
power is n times (n = 1...32) the smallest power defined with parameter
P.06.
ON = Always on.
NOA = Alarm normally de-energized. The relay is energized when any
alarm with the Global alarm property arises.
NCA = Alarm normally energized. The relay is de-energized when any
alarm with the Global alarm property arises.
FAN = The relay controls the cooling fan.
MAN = Relay is energized when device is in MAN mode.
AUT = Relay is energized when device is in AUT mode.
A01 ... A13 = The relay is energized when the alarm specified is active.
P.19 - Setpoint (target value) of the cosphi. Used for standard applications.
P.20 - Language of scrolling alarm messages.

P.20 - Jezyk przewijanych komunikatéw alarmowych.

MENU ZAAWANSOWANE ] ADVANCED MENU
KOD OPIS DOST. JM  DOMYSL. ZAKRES cob ‘ DESCRIPTION ACC UoM DEF RANGE
P.21 | Wigczenie hasta Zaaw. OFF OFF P.21 | Password enable Adv OFF OFF
ON ON
P.22 | Hasto uzytkownika Uzytk. 001 0-999 P.22 | User password Usr 001 0-999
P.23 | Hasto zaawansowane Zaaw. 002 0-999 P.23 | Advanced password Adv 002 0-999
P.24 | Typ potaczenia Uzytk. 3PH 3PH Trojfazowe P.24 | Wiring type Usr 3PH 3PH three-phase
1PH 1PH single-phase
, _ , Jednofazowe P.25 | Step trimming Usr OFF ON Enabled
P.25 | Regulacja mocy stopnia Uzytk. OFF ON Wigczony OFF Disabled
OFF Wytaczony n —
P.26 | Tolerancja + ustawienia | Uzylk. 0.00 0-0.10 P26 | Setpoint clearance + Ust 0.00 0-0.10
P.27 | Tolerancja - ustawienia Uzytk. 0.00 0-0.10 P.27 Setp(?mt cléarance . Ust 0.00 0-0.10
P.28 | Tryb wiaczenia stopnia | Uzylk. STD STD P.28 | Step insertion mode Ust STO STL?n Sl_tfr']r;‘;frd
Standardo
Lin Liniovxy P.29 | Cogeneration cosp Usr OFF OFF/
P.29 | Ustawienie cos¢ Uzytk. OFF OFF/ setpoint 0.50 IND - 0.50
kogeneracja 0.50 IND. - 0.50 CAP
POJ.
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P.30 | Czutosc odtgczania Uzytk. s OFF OFF /1-600 P.30 | Disconnection Usr | sec OFF OFF /1-600
P.31 | Odiaczenie stopni przy Uzytk. OFF OFF Wytaczone sensitivity
przejsciu do trybu MAN ON Wiaczone P.31 | Step disconnection passing | Usr OFF OFF Disabled
P.32 | Warto$¢ progowa alarmu |  Zaaw. % 125 OFF /100...150 in MAN ON Enabled
przecigzenia pradu P.32 | Capacitor current overload | Adv | % 125 OFF /100...150
kondensatorow alarm threshold
P.33 | Wartos¢ progowa Zaaw. % 150 OFF /100.. 200 P.33 | Capacitor overload Adv | % 150 OFF /100.. 200
przeciaZenia w immediate disconnection
przypadku threshold
natychmiastowego P.34 [ VT primary Ust | V | OFF | OFF/50-50000
odtaczenia stopnia
P.34 | Wartosé pierwotna Ugtk. | V OFF OFF /50-50000 P.35 | VT secondary Usr | V 100 50-500
przektadnika P.36 | Temperature UoM Usr °C °C °Celsius
napieciowego °F °Fahrenheit
P.35 | Wartos¢ wtorma Uzytk. |V 100 50-500 P.37 | Fan start temperature Adv | ° 55 0..212
przektadnika
napieciowego S
P36 | Jednostka miary Unyik c °C Stopnie P.38 | Fan stop temperature Adv 50 0...212
temperatury Celsjusza
°F Stopnie P.39 | Temperature alarm Adv | ° 60 0...212
Fahrenheita threshold
P.37 | Temperatura Zaaw. ° 55 0..212 P.40 | Step failure alarm Adv | % OFF OFF /25...100
uruchomienia threshold
wentylatora P.41 | Maximum voltage alarm Adv | % 120 OFF /90...150
P.38 | Temperatura Zaaw. ° 50 0...212 threshold
zatrzymania wentylatora P.42 | Minimum voltage alarm Adv | % | OFF OFF /60..110
P.39 | Warto$¢ progowa alarmu |  Zaaw. ° 60 0..212 threshold
temperatura
P.40 | Warto$¢ progowa alarmu |  Zaaw. % OFF OFF /25...100 P.43 | THD V alarm threshold Adv | % OFF OFF /1..250
uszkodzenia stopnia
P41 | Wartodé progowa alarmu | Zaaw. | % 120 OFF /90..150 P.44 | THD I alarm threshold Adv | % | OFF OFF /1.250
maksymalnego napiecia P.45 | Maintenance interval Adv | h 9000 1-30000
P.42 | Warto$¢ progowa alarmu |  Zaaw. % OFF OFF /60..110
minimalnego napiecia P.46 | Bar-graph function Usr Kvar Kvar ins/tot
P.43 | Wartos¢ progowa alarmu |  Zaaw. % OFF OFF /1..250 ins/tot Corr att/nom
THDV Delta kvar att/tot
P.44 | Warto$¢ progowa alarmu | Zaaw. % OFF OFF /1..250 P.47 | Default auxiliary measure Usr Delta Deltakvar
THD | kvar Vv
P.45 | Interwat obstugi Zaaw. h 9000 1-30000 A
Serwisowej Week TPF
P.46 | Funkcja stupka Uzytk. Kvar Kvar wt./sumy Cap. Current
graficznego wh/sumy Pr. akt./nom. Temp
Delta kvar THDV
akt./sumy THDI
P.47 | Pomiar pomocniczy Uzytk. Delta Deltakvar ROT
wartosci domysinej kvar vV
A - -
TF:F tygodniowy P.48 | Backlight flashing on alarm | Usr OFF OOT\JF
& fl’_;.nlignd. P.49 | Serial node address Usr 01 01-255
THDV P.50 | Serial speed Usr | bps 9.6k 1.2k
THDI 2.4k
ROT 4.8k
P.48 | Miganie pods$wietlenia Uzytk. OFF OFF 9.6k
wskaznika alarmu ON 19.2k
P.49 | Adres seryjny wezta Uzytk. 01 01-255 38.4k
P50 g;dkosc przesylu Uzytk. | bps %600 1200 P.51 | Data format Usr 8 bit—n 8 bit, no parity
ych 2400 .
4800 8 bit, odd
9600 Bbit, even
19200 7 bit, odd
38400 7 bit, even
P.51 | Format danych Uzytk. 8 bit-n 8 bit, bez parz. P.52 | Stop bits Usr 1 12
8 bit, nieparz.
8 bit, parz.
7 bit, nieparz. P.53 | Protocol Usr Modbus Modbus RTU
7 bit, parz. RTU Modbus ASCII
P.52 | Bitstopu Uzytk. 1 1-2 P.21 - If set to OFF, password management is disabled and anyone has access to
P.53 | Protokot Uzytk. Modbus RTU | Modbus RTU the settings and commands menu.
Modbus ASCII P.22 — With P.21 enabled, this is the value to specify for activating user level

P.21 - Jesli ustawiony na OFF, zarzadzanie hastem jest wytaczone, a dostep do
ustawien i menu komend jest swobodny.

P.22 - Jesli parametr P.21 jest aktywny, warto$¢ nalezy okre$li¢ w celu aktywacji
dostepu z poziomu uzytkownika. Patrz rozdziat Dostep z uzyciem hasta.

P.23 — Jak w przypadku P.22, ale w odniesieniu do dostepu z poziomu
Zaawansowanego.

P.24 - Liczba faz uktadu korekcji mocy.

access. See Password access chapter.
P.23 — As for P.22, with reference to Advanced level access
P.24 - Number of phases of the power correction panel.
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P.25 - Wigcza pomiar rzeczywistej mocy stopni, wykonywany przy ich wigczaniu.
Pomiar jest obliczany, jako ze pomiar pradu odnosi sie do catosci uktadu. Mierzona
moc stopni jest regulowana’ po kazdej operacji i wywietlana jest na stronie
'statystyk trwatosci stopnia'.
Gdy funkcja ta jest wtaczona, nastepuje 15-sekundowa przerwa pomigdzy
wigczeniem jednego stopnia i kolejnego. Jest ona konieczna do pomiaru zmiany
mocy.
P.26 - P.27 — Tolerancja dla zadanej wartosci. Gdy wspdtczynnik mocy miesci sig
w zakresie okre$lonym przez te parametry, w trybie AUT stopnie nie sq
wigczane/wylaczane, nawet jesli delta-kvar jest wieksza od stopnia najmniejszego.
Uwaga: + oznacza ,indukcyjny”, - oznacza ,pojemnosciowy’.
P.28 - Wybor trybu wigczania stopnia.
Standardowy - Dziatanie normalne ze swobodnym wybieraniem stopni.
Liniowy - stopnie wigczane sg tylko progresywnie, od strony lewej do
strony prawej, zgodnie z numerami stopni, a nastepnie wytaczane sq w
odwrotnej kolejnosci, zgodnie z zasada LIFO (Last In, First Out). W
przypadku stopni o réznej mocy, jesli wiaczenie dalszego stopnia powoduje
przekroczenie wartosci zadanej, regulator nie wigcza go.
P.29 - Warto$¢ zadana wykorzystywana, gdy uktad generuje moc czynng do
dostawcy (ujemna moc czynna i wspotczynnik mocy).
P.30 - Czuto$¢ odtgczania. Jak w przypadku wczesniejszego parametru, ale w
odniesieniu do odtgczania. Jesli ustawiony na OFF, odiaczenie ma taki sam czas
reakcji, jak wyregulowano w przypadku podigczania.
P.31 - Jesli ustawiony na ON, po przejsciu z trybu AUT do trybu MAN stopnie sg
odtaczane kolejno.
P.32 - Warto$¢ progowa, powyzej ktdrej interweniuje zabezpieczenie
przecigzeniowe kondensatoréw (alarm A08), po ogélnym czasie opdznienia,
odwrotnie proporcjonalna do wielkoSci przecigzenia.
Uwaga: Uzycie tego zabezpieczenia mozliwe jest tylko wtedy, gdy kondensatory
nie maja urzadzen filtrujacych, takich jak dtawiki lub tym podobne.
P.33 - Warto$¢ progowa, powyzej ktdrej opdznienie zadziatania zabezpieczenia
przed przecigzeniem jest zerowane, powodujac natychmiastowe zadziatanie
alarmu.
P.34 - P.35 - Dane przektadnikow napigciowych wykorzystywanych ewentualnie w
schematach potaczen.
P.36 — Jednostka miary temperatury.
P.37 — P.38 — Temperatury wigczenia i wylaczenia wentylatora chtodzenia panelu,
wyrazone w jednostce miary ustawionej w parametrze P.36. Wentylator jest
uruchamiany, gdy temperatura jest >= P37, a wytaczany, gdy jest < od P.38.
P.39 - Warto$¢ progowa alarmu do uaktywnienia ostrzezenia A08 temperatura zbyt
wysoka.
P.40 — Procentowa warto$¢ progowa pozostatej mocy stopni, poréwnana z
wartoscig zaprogramowang pierwotnie. Ponizej tej wartosci progowej generowany
jest alarm A10 stopien uszkodzony.
P.41 - Warto$¢ progowa alarmu maksymalnego napiecia, odnoszaca si¢ do
napiecia nominalnego z P.07, powyzej ktrej generowany jest alarm A06 Napigcie
zbyt wysokie.
P.42 — Warto$¢ progowa alarmu minimalnego napiecia, odnoszaca sie do napiecia
nominalnego z P.07, powyzej ktérej generowany jest alarm A05 Napiecie zbyt
niskie.
P.43 — Warto$¢ progowa alarmu maksymalnego THD napigcia uktadu, powyzej
ktorej generowany jest alarm A10 THDV zbyt wysokie.
P.44 - Warto$¢ progowa alarmu maksymalnego THD pradu uktadu, powyzej ktorej
generowany jest alarm A11 THDI zbyt wysokie.
P.45 - Interwat obstugi serwisowej, jaki uptynat w godzinach, po ktérym
generowany jest alarm A12 Zadanie obstugi serwisowej. Liczenie jest aktywne
przez caly czas, w ktorym urzadzenie pozostaje zasilane.
P.46 - Funkcja potokragtego stupka graficznego.
Kvar wh/sumy : stupek wskazuie, ile korekcji wspdtczynnika mocy jest
aktualnie wiaczonej, w stosunku do catkowite] zainstalowanej w uktadzie.
Pr. akt./nom.: Procentowo prad aktualny w stosunku do nominalnego
TA.
Delta kvar: Stupek z zerem w $rodku. Przedstawia delta-kvar dodatnig /
ujemna, potrzebng do uzyskania wartosci ustawionej odnoszacej sie do
catkowitej mocy zainstalowane;j.
P.47 - Pomiar domysIny wyswietlany na ekranie pomocniczym. W przypadku
ustawienia ROT, pomiary sa wy$wietlane obrotowo.
P.48 - Jesli ustawiony na ON, pods$wietlenie wy$wietlacza od tytlu miga, jesli
emitowany jest alarm.
P.49 — Adres seryjny (wezet) protokotu komunikacii.
P.50 — Predkos$¢ transmisji danych przez port komunikacyjny.
P.51 — Format danych. Ustawienia 7-bitowe mozliwe tylko dla protokotu ASCII.
P.52 — Numer bitu stopu.
P.53 — Wybor protokotu komunikacji.

P.25 - Enables the measurement of the actual power of the step, performed each
time they are switched in. The measure is calculated, as the current measurement
is referred to the whole load of the plant. The measured power of the steps is
adjusted (trimmed) after each switching and is displayed on the step life statistic
page. When this function is enabled, a 15 sec pause is inserted between the
switching of one step and the following, necessary to measure the reactive power
variation.

P.26 - P.27 - Tolerance around the setpoint. When the cosphi is within the range
delimited by these parameters, in AUT mode the device does not connect /
disconnect steps even if the delta-kvar is greater than the smallest step.

Note: + means ‘towards inductive’, while - means ‘towards capacitive’.

P.28 - Selecting mode of steps insertion.
Standard mode - Normal operation with free selection of the steps
Linear mode - the steps are connected in progression from left towards
right only following the step number and according to the LIFO (Last In
First Out) logic. The controller will not connect a step when the system
steps are of different ratings and by connecting the next step, the set-point
value would be exceeded.
P.29 - Setpoint used when the system is generating active power to the supplier
(with negative active power / power factor ).
P.30 - Disconnection sensitivity. Same as the previous parameter but related to
disconnection. If set to OFF the disconnection has the same reaction time of
connection set with the previous parameter.
P.31 - If set to ON, when switching from AUT mode to MAN mode, steps are
disconnected in sequence.
P.32 - Trip threshold for the capacitors overload protection (alarm A08), that will
arise after a integral delay time, inversely proportional to the value of the overload.
Note: You can use this protection only if the capacitors are not equipped with
filtering devices such as inductors or similar.
P.33 - Threshold beyond which the integral delay for tripping of the overload alarm
is zeroed, causing the immediate intervention of the A08 alarm.
P.34 - P.35- Data of VTs eventually used in the wiring diagrams.
P.36 — Unit of measure for temperature.
P.37 - P.38 - Start and stop temperature for the cooling fan of the panel, expressed
in the unit set by P.36. The cooling fan is started when the temperature is >= to
P.37 and it is stopped when it is < than P.38.
P.39 - Threshold for generation of alarm A08 Panel temperature too high .
P.40 - Percentage threshold of the residual power of the steps, compared with the
original power programmed in general menu. Below this threshold the alarm A10
step failure is generated.
P.41 - Maximum voltage alarm threshold, referred to the rated voltage set with
P.07, beyond which the alarm A06 Voltage too high is generated.
P.42 - Undervoltage alarm threshold, referred to the rated voltage set with P.07,
below which the alarm A05 voltage too low is generated.
P.43 - Maximum plant voltage THD alarm threshold, beyond which the alarm A10
THDV too high is generated.
P.44 — Maximum plant current THD alarm threshold beyond which the alarm A05
voltage too low is generated.
P.45 — Maintenace interval in hours. When it is elapsed, the alarm A12
maintenance interval will be generated. The hour count increments as long as the
device is powered.
P.46 - Function of the semi-circular bar-graph.
Kvar ins/tot: The bar graph represents the amount of kvar actually
inserted, with reference to the total reactive power installed in the panel.
Curr act/nom: Percentage of actual plant current with reference to the
maximum current of the CT.
Delta kvar: bar graph with central zero. It represts the positive/negative
delta-kvar needed to reach the setpoint, compared to the total kvar
installed.
P.47 - Default measure shown on the secondary display. Setting the parameter to
ROT, the different measures will be shown with a sequential rotation.
P.48 - If set to ON, the display backlight flashes in presence of one or more active
alarms.
P.49 — Serial (node) address of the communication protocol.
P.50 — Communication port transmission speed.
P.51 - Data format. 7 bit settings can only be used for ASCII protocol.
P.52 - Stop bit number.
P.53 — Select communication protocol.
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MENU ALARMOW

ALARM MENU

KOD OPIS . JM | DOMYSL. ZAKRES COD DESCRIPTION ACC UoM DEF RANGE
P.61 | Aktywacja alarmu A01 | Zaaw. ALA OFF P.61 | A01 Alarm enable Adv ALA OFF
ON ON
ALA ALA
ODt. DISC
A+O A+D
P.62 | Opdznienie alarmu Zaaw. 15 0-240 P.62 | A01 alarm delay Adv 15 0-240
A01 P.63 | A01 delay uom Adv min Min
P.63 | Jednostka miary Zaaw. min Min Sec
op6znienia A01 S
i P.97 | A13 Alarm enable Adv ALA OFF
P.97 | Aktywacja alarmu A13 | Zaaw. ALA OFF ON
ON ALA
ALA DISC
ODt. A+D
- — > 1 A;? P.98 | A13alarm delay Adv 120 0-240
98 | OpSanienie alarme . 5 0-240 P99 | A13 delay uom Adv sec Min
- - - Sec
Zaaw.
P.99 Jeqr)ogtkg miary aau min Min P.61 - Enable alarm A01 and defines the behavior of the controller when the alarm
opoznienia A13 S

P.61 — Wigcza alarm AO1 i okresla zachowanie centralki, gdy alarm jest aktywny:
OFF - Alarm wytaczony
ON - Alarm wigczony, tylko wskazanie wizualne
ALA - Alarm wigczony, aktywacja przekaznika alarmu globalnego (jesli
ustawiono)
ODL. — Alarm wigczony, odtaczenie stopni
A + 0 = Wzbudzenie przekaznika alarmu i odtgczenie stopni.
Uwaga: gdy wiacza sie parametry P61, P.64, P67 itp, wyswietlacz dodatkowy
wskazuje kod odnosnego alarmu.
P.62 — Czas opdznienia alarmu A01.
P.63 - Jednostka miary op6znienia alarmu A01.

P.64 - Jak P.61, w przypadku alarmu A02.
P.65 - Jak P.62, w przypadku alarmu A02.
P.66 — Jak P.63, w przypadku alarmu A02.

P.97 — Jak P.61, w przypadku alarmu A13.
P.98 - Jak P.62, w przypadku alarmu A13.
P.99 - Jak P.63, w przypadku alarmu A13.

is active:

OFF - Alarm disabled

ON - Alarm enabled, only visual

ALA - Alarm enabled, global alarm relay energized (if set)

DISC - Alarm enabled, logoff step

A + D = Alarm relay energized and disconnection of the steps.
Note: When you access the parameters P61, P.64, P67, etc., the auxiliary
display shows the relative alarm code.
P.62 - Delay alarm A01.
P.63 - Unit of delay alarm A01.

P.64 - Like P.61 for alarm A02.
P.65 — Like P.62 for alarm A02.
P.66 — Like P.63 for alarm A02.

P.97 - Like P.61 for alarm A13.
P.98 - Like P.62 for alarm A13.
P.99 - Like P.63 for alarm A13.

Alarmy

o W momencie generowania alarmu na wyswietlaczu widnieje ikona
alarmu, kod identyfikacyjny i opis alarmu w wybranym jezyku.

o Jesli naciskane s przyciski poruszania sie po stronach, okienko z
opisem alarmu znika na chwile, po czym pojawia si¢ ponownie po 30
sekundach.

o Resetowanie alarmoéw nastepuje automatycznie, gdy tylko ustang
warunki, ktore je generuja.

o Po wystgpieniu jednego lub wiekszej liczby alarméw regulator DCRL
zachowuije si¢ zaleznie od ustawienia wlasciwo$ci aktywnych alarmoéw.

Opis alarméw

KOD| ALARM | OPIS

A01 | Niedokompensowanie W trybie automatycznym wszystkie
dostepne stopnie sg wtaczone, ale
wspdiczynnik mocy pozostaje bardziej
indukcyjny niz warto$¢ zadana.

W trybie automatycznym wszystkie
stopnie sg wylaczone i mierzony
wspdtczynnik mocy jest bardziej
pojemnosciowy niz warto$¢ zadana.
Prad ptynacy przez wejscia pradowe
jest mniejszy niz minimalny
dopuszczalny zakres pomiaru.

Stan taki moze wystepowac
normalnie, jesli obwod nie jest
obcigzony.

A04 | Zbyt wysoki prad obwodu | Prad ptynacy przez wejscia pradowe
jest wyzszy niz maksymalny
dopuszczalny zakres pomiaru.
Mierzone napiecie jest nizsze od

A02 | Przekompensowanie

A03 | Zbyt niski prad obwodu

A05 | Zbyt niskie napiecie

Alarms

o When an alarm is generated , the display will show an alarm icon, the code
and the description of the alarm in the language selected.

e |f the navigation keys in the pages are pressed, the scrolling message
showing the alarm indications will disappear momentarily, to reappear
again after 30 seconds.

o Alarms are automatically resetted as soon as the alarm conditions that
have generated them disappear.

e In the case of one or more alarms, the behaviour of the DCRL depends on
the properties settings of the active alarms.

Alarm description

COD ALARM DESCRIPTION

A01 | Undercompensation In automatic mode, all the available steps
are connected but the cosphi is still more
inductive than the setpoint.

A02 | Overcompensation In automatic mode, all the steps are
disconnected but the cosphi is still more

capacitive than the setpoint.

A03 | Current too low The current flowing in the current inputs
is lower than minimum measuring range.
This condition can occour normally if the

plant has no load.

A04 | Current too high The current flowing in the current inputs

is lower than minimum measuring range.

A05 | Voltage too low The measured voltage is lower than the

threshold set with P.42.

A06 | Voltage too high The measured voltage is higher than the

threshold set with P.41.

obwodu wartosci progowej ustawionej w P.42.
A06 | Zbyt wysokie napigcie Mierzone napiecie jest wyzsze od
obwodu wartosci progowej ustawionej w P.41.
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A07 | Przecigzenie pradowe Obliczone przecigzenie A07 | Capacitor current The calculated capacitor current overload
kondensatorow kondensatorow jest wyzsze od overload is higher than threshold set with P.32 and
warto$ci progowych ustawionych w P.33. After the alarm conditions have
P.32iP.33. disappeared, the alarm message
W momencie ustania tych warunkow remains shown for the following 5 min or
wskazanie alarmu jest nadal until the user presses a key on the front.
wys$wietlane przez kolejne 5 minut
lub do czasu naci$nigcia przycisku. A08 | Temperature too high The panel temperature is higher than
A08 | Zbyt wysoka temperatura | Temperatura panelu jest wyzsza od threshold set with P.39.
warto$ci progowej ustawionej w
P.39. A09 | No-Voltage release A no-voltage release has occoured on
A09 | Mikro-przerwa Nastapita mikro-przerwa na the line voltage inputs, lasting more than
wejéciach pomiarowych napiecia, 8ms.
trwajgca dtuzej niz 8 ms. A10 | Voltage THD too high The THD of the plant voltage is higher
A10 | Zbyt wysoki THD napiecia | THD napiecia obwodu jest wyzszy od than the threshold set with P.43.
warto$ci progowej ustawionej w
P.43. A11 | Current THD too high The THD of the plant current is higher
A11 | Zbyt wysoki THD pradu THD pradu obwodu jest wyzszy od than the threshold set with P.44.
obwodu warto$ci progowej ustawionej w
P.44.
A12 | Maintenance requested The maintenance interval set with P.45
A12 | Wymagane serwisowanie | Interwal obstugi serwisowe; has elapsed. To reset the alarm use the
ustawiony w P.45 uptynat. Aby command C.01 (see Command menu).
wyzerowac alarm, nalezy
zastosowac polecenie C.01 (patrz
menu komend). A13 | Step failure The residual power of one or more steps
A13 | Stopien uszkodzony Pozostata moc procentowa jednego is lower than minimum threshold set with
lub wiecej stopni jest nizsza od P.40.
warto$ci progowej ustawionej w
P.40.
Wiasciwosci domysine alarméw Default alarm properties

Description

Odtaczenie

Opoznienie

Alarm relay
Disconnection

@ =X
s £ =
‘N
g NE
S o8
= £°
o

A01 | Niedokompensowanie ° ° 15 min A01 | Undercompensation o | o 15 min
A02 | Przekompensowanie ° 120 s A02 | Overcompensation ° 120 s
A03 | Zbyt niski prad obwodu ° ° 5s A03 | Current too low ° ° 5s
A04 | Zbyt wysoki prad obwodu ° 120 s A04 | Current too high ° 120 s
A05 | Zbyt niskie napiecie obwodu ° ° 5s A05 | Voltage too low o | o 5s
A06 | Zbyt wysokie napiecie obwodu ° 15 min A06 | Voltage too high o | o 15 min
AQ7 | Przecigzenie pradowe ° ° e | 180s A07 | Capacitor current overload o | o | o 180's

kondensatoréw A08 | Temperature too high oo | o 30s
A08 | Zbyt wysoka temperatura ° ° o | 30s A09 | No-Voltage release ° ° 0s
A09 | Mikro-przerwa ° ° 0s A10 | Voltage THD too high oo | o 120 s
A10 | Zbyt wysoki THD napiecia ° ° e | 120s A11 | Current THD too high o | o | o 120 s
A11 | Zbyt wysoki THD pradu obwodu ° ° o | 120s A12 | Maintenance requested ° 0s
A12 | Wymagane serwisowanie ° 0s A13 | Step failure o | o 0s
A13 | Stopien uszkodzony ° ° 0s

Jlovato
— —electric Doc: MHIT100B1012_PL-GB.doc 04/03/2014 p.13/19



Menu komend

o Menu komend umozliwia wykonywanie takich sporadycznych czynnosci,
jak zerowanie pomiaréw, licznikdw, alarméw itp.

o Jesli wprowadzono hasto dostepu zaawansowanego, przy uzyciu menu
komend mozna réwniez wykonywac¢ operacje automatyczne, niezbedne
do konfiguracji urzadzenia.

e Gdy centralka jest w trybie MAN, nacisna¢ przycisk MODE na 5 s.

o Naciskac A do momentu wybrania CMD.

o Nacisng¢ MAN-AUT, aby wej$¢ do Menu komend.

o Wybra¢ zgdang komende przyciskiem MODE lub MAN-AUT.

o Nacisnag i przytrzymac nacisniety przez trzy sekundy przycisk A , jezeli
zamierza si¢ zrealizowa¢ komende. DCRL wy$wietli Ok? oraz odliczanie
czasu.

o Jesli przytrzyma si¢ nacisniety przycisk A do korica odliczania, komenda
zostanie zrealizowana. Natomiast jesli przycisk zostanie zwolniony
wczesniej, nastapi anulowanie komendy.

Commands menu

o The commands menu allows executing some occasional operations like reading
peaks resetting, counters clearing, alarms reset, etc.

o If the Advanced level password has been entered, then the commands menu
allows executing the automatic operations useful for the device configuration.

o The following table lists the functions available in the commands menu, divided
by the access level required.

o Withcontrollerin MAN mode, press the MODE buttonfor 5 seconds.

e Press A toselectCMD.

o PressMAN-AUT to access the Commands menu.
e Selectthe desired commandwithMODE orMAN-AUT.
e Pressand holdfor three secondsA ifyou want to executethe selected

command.DCRLshows Ok?witha countdown.

o Ifyou press and hold A until the endof the countdownthe command is executed,
while if you releasethe keybefore the end, the command is canceled.

COD  COMMAND PWD. ACCESS ‘ DESCRIPTION ‘

LEVEL
KOD KOMENDA POZIOM OPIS Co1 RESET MAINTENANCE Advanced Reset maintenance service interval.
DOSTEPU
co1 ‘ Zaawansowany | Zeruje interwat obstugi
ZEROWANIE WSKAZAN . . .
serwisowsj. Cc02 RESET STEP COUNT Advanced Reset step operation counters.
OBSEUGI SERWISOWE)
C02 Zaawansowany | Zeruje licznik operacji _
ZEROWANIE OPERAQ]! stopni. Cco03 RESET STEP TRIMMING Advanced Reloadl originally Iproglrammed
STOPNI power into step trimming.
Co3 Zaawansowany | Przywraca pierwotne
ZEROWANIE REGULAG wartoéci regulacji mocy Co4 RESET STEP HOURS Advanced Reset step operation hour meters.
MOCY STOPNIA stopnia.
Co04 Zaawansowany | Zeruje licznik dziatania
ZEROWANIE GODZIN ; :
stopni. Co05 Reset max VALUES Advanced Reset maximum peak values.
STOPNI
C05 ‘ Zaawansowany | Zeruje odnotowane
WANIE WARTOSCI
ZEROWANIE WARTOSC najwyzsze wartosci C06 | pserwEEKLY TPF Advanced Resets weekly total power factor
MAKSYMALNYCH pomiardw. history.
C06 Zaawansowany | Zeruje pamie¢
EROWANIE :
Z GZ - tygodniowego TPF. €07 | <erup 1O DEFALLT Advanced ]I;its:rt; j:;:EI tprogrammlng to
TYGODNIOWEGO TPF .
A Mak k f t
CO7 | stawiena DoMysLNE | Z3awansowany E;Zra}a,\r,mvwgfj (Sztr’nn)l/glz:: CO8 | serup Backup dvanced paia(;se?e?:(;el:t’i)nzos‘.)y oruser seup
Co08 _ Zaawansowany Zapisuje kopie zapasowq C09 SETUP RESTORE Advanced Reloads setup paralmeters with the
ZAPIS. KOPI USTAWIEN ustawien uzytkownika. backup of user settings.
Cc09 PRIYWR. KOl USTAWIEN Zaawansowany Przyw'ra'ca pgrametry do
warto$ci kopii
uzytkownika.
JLovato
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Uzycie klucza sprzetowego CX02

o Klucz (dongle) CX02, poza zapewnianiem potaczenia przez WiFi z
komputerem, tabletem lub smartfonem, ma réwniez mozliwos¢
zapisywania i przesytania serii danych z i do regulatora DCRL.

o Wiozy¢ interfejs CX02 w odpowiednie gniazdo na przednim panelu
regulatora DCRL.

o Wigczy¢ CX02, naciskajac przycisk na 2 sekundy.

o Poczeka¢, az dioda LINK bgdzie miga¢ na pomaranczowo.

o Nacisna¢ 3 razy z rzgdu, szybko, przycisk CX02.

o W tym momencie na wyswietlaczu DCRL pojawi sie pierwsza z
mozliwych komend (D1...D6).

o Naciska¢ przyciski A ¥ , aby wybra¢ zadang komende.

o Nacisng¢ MAN-AUT, aby zrealizowa¢ wybrang komende. Pojawi sie

zadanie potwierdzenia (0k?). Nacisng¢ ponownie AUT-MAN, aby
potwierdzi¢ lub MODE, aby anulowac.
o Ponizej przedstawiono liste dostepnych komend:

KOD 'KOMENDA OPIS ‘

D1 |KONFIG. URZADZENIE # CXo2 g%%ul_]ed gs(tg(\/\éize.nia konfiguracyjne z
D2 |KONFIG. CXo2 % URZADZENIE é‘)’(’ggjg;g@gﬁ"ia konfiguracyjne z
D3  [KLON. URZADZENIE % CXo2 g‘é’a‘ijzg%ﬁ("g;"ia i dane robocze z
D4  |KLON. CXo2®URZADZENIE E%gﬁ;g‘g‘gﬁ”a i dane robocze z
D5 [INF.0 DANYCH CXoz gﬁ‘fgﬂﬁ i;fgr)r(%e;c.je o danych

D6 |wysciE Wychodzi z menu klucza.

o Aby uzyskac¢ wiecej informacji, nalezy zapoznac¢ sie z instrukcjg obstugi
klucza CX02.

CX02 Dongle usage

e The CX02 dongle offers WiFi Access point capability for connection to PC, Tablet
or smartphones. In addition to this function it also offer the possibility to store and
transfer a block of data from/to the DCRL.

o Insert the interface CX02 into the IR port of DCRL on the front plate.

o Switch CX02 on by pressing the button for 2 sec.

o Wait until the LINK LED becomes orange flashing.

o Press 3 times consecutively and fast the dongle button.

o At this point the display of the DCRL shows the first of the 6 possible commands
(D1...D8).

e Press A 'V to select the desired command.

o Press MAN-AUT to execute the selected command. The unit will prompt for a

confirmation (0x?). Press once again MAN-AUT to confirm or MODE to cancel.
o The following table lists the possible commands:

CcoD ‘COMMAND DESCRIPTION

D1 |SETUP DEVICE  Cxoz g;%izes Setup settings from DCRL to
D2 |SETUP CXoz % DEVICE Copies Setup settings from CX02 to
DCRL.
Copies Setup settings and working
>
D3 |CLONEDEVICE»CXox 1 1244 from DCRL to CX02.
Copies Setup settings and working
>
D4 |CLONECXo2 DEVICE 1 j2t4 from CX02 to DCRL.
Shows information about data stored
D5 [INFO DATA CXo2 info CX02.
D6 |pxr Exits from dongle menu.

e For additional details see CX02 Operating manual..
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Instalacja
o Regulator DCRL przeznaczony jest do montazu w ptaszczyznie. Przy
prawidtowym montazu gwarantuje ochrone cze$ci przedniej w stopniu

Installation
e DCRL is designed for flush-mount installation. With proper mounting, it
guarantees P54 front protection.

IP54. o From inside the panel, for each four of the fixing clips, position the clip in one of
o Od strony wewnetrznej panelu, w przypadku kazdego z czterech the two sliding guide, then press on the clip corner until the second guide snaps

zaciskow mocujacych, umiesci¢ zacisk w jednej z dwdch prowadnic in.
e Push the clip forward pressing on its side and making it slide on the guides until it
presses completely on the internal surface of the panel.

bocznych, naciskajac nastepnie na krawedzie zacisku, aby umocowaé
zatrzaskowo réwniez druga prowadnice.

o Pchna¢ zacisk do przodu, wywierajac nacisk na jego Scianki boczne i
przesuwajac je w prowadnicach do momentu, az specjalne zaczepy
odksztatcalne zostang mozliwie jak najbardziej doci$nigte do
wewnetrznej powierzchni panelu.

o W celu wykonania podigczenia nalezy zapoznac si¢ ze schematami
potaczen, przedstawionymi w odpowiednim rozdziale, a takze z
wymogami okre$lonymi w tabeli parametrow technicznych.

o For the electrical connection see the wiring diagrams in the dedicated chapter
and the requirements reported in the technical characteristics table.

Schematy potaczen Wiring diagrams

WARNING!
Disconnect the line and the supply when operating on terminals.

UWAGA!!
/!\ Odtaczaé zawsze napiecie, gdy wykonuije sig czynnosci na zaciskach.

[ Podtaczenie trojfazowe standardowe | Standard Three-phase wiring

MAINS
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DCRLS 1 2 3 4 5
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PODLACZENIE TROJFAZOWE STANDARDOWE (domysine) THREE-PHASE STANDARD CONNECTION (default)
Konfiguracja domysina w przypadku standardowych zastosowan Default wiring configuration for standard applications.

Pomiar napiecia 1 pomiar napigcia miedzyfazowego L1-L2 Voltage measure 1 ph-to-ph voltage reading L1-L2
Pomiar pradu Faza L3 Current measure L3 phase
Przesuniecie fazowe Pomigdzy V (L1-L2) i | (L3) => 90° Phase angle offset Between V (L1-L2) and | (L3) = 90°

Pomiar przecigzenia kondensatorow 1 pomiar obliczony na L1-L2 Capacitor overload current measure 1 reading calculated on L1-L2
Ustawienie parametrow P.03=L3 Parameter setting P.03=L3
P.05 =L1-L2 P.05 = L1-L2
P.24 = 3F P.24 = 3PH
UWAGA NOTES
llC' o \W przypadku potaczen trojfazowych, wejécie napieciowe musiby¢ | e For three-phase connection, the voltage input must be connected phase to phase;
': pofaczone pomiedzy dwoma fazami; Przektadnik pradowy linii musi the current transformer must be connected on the remaining phase.

by¢ podtaczony na pozostatej fazie.
» Biegunowos$¢ wejscia pradu/napiecia nie ma znaczenia.

o The polarity of the current/voltage input is indifferent.
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| Podtaczenie jednofazowe

[ Single-phase wiring

MAINS
L N

DCRL

INPUT INPUT

ST S2

CURRENT ~ VOLTAGE
100—-600V~ 100-440Vr~

DCRLY 1 2 3
DCRLS 1 2 3 4 5
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PODLACZENIE JEDNOFAZOWE SINGLE-PHASE CONNECTION

Pomiar napiecia

Konfiguracja potaczen w przypadku zastosowarn jednofazowych

Wiring configuration for single-phase applications

1 pomiar napiecia fazy L1-N

Voltage measure

1 phase voltage reading L1-N

Pomiar pradu

Faza L1

Current measure

L1 phase

Przesuniecie fazowe

Pomiedzy V (L1-N )il (L1) = 0°

Phase angle offset

Between V (L1-N ) and | (L1) = 0°

Przecigzenie kondensatoréw

1 pomiar obliczony na L1-N

Capacitor overload current measure

1 reading calculated on L1-N

Ustawienie parametrow P.03=L1 Parameter setting P.03=L1
P.05=L1-N P.05=L1-N
P.24 = 1PH P.24 = 1PH
UWAGA NOTES

WAZNE!

v

® Biegunowo$¢ wejécia pradu/napiecia nie ma znaczenia.

IMPORTANT!

o The polarity of the current/voltage input is indifferent,

[ Podtaczenie w obwodzie SN | [ MV wiring
MAINS
LiLeLs DCRL DCRL3 1
DCRLS I 2 3 4
INPUT INPUT AUX
CURRENT VOLTAGE SUPPLY
St S2 100-600V~  100-440V~
5y
;Sl =
|
1 rull 0 el [0 (I rosl] [ (I
e Foal) (52" : ¢ =
? KM1 = KM2 = KM5 =
ot [ ] e C - x%%féj C1 x%%féj Cr ﬁ%%@j
T[!:: .

LOAD

K1

VAR

A

Ke

VAN

A

VAR

KS

Podtaczenie do pomiaréw i poprawy wspétczynnika mocy w obwodzie SN

Configuration with MV measurement and correction

Pomiar napiecia 3 pomiary napiecia miedzyfazowego L1-L2, L2- Voltage measure 3 ph-to-ph voltage reading L1-L2, L2-L3, L3-L1
L3, L3-L1 w obwodzie $redniego napiecia on MV side

Pomiar pradu Fazy L1-L2-L3 w obwodzie $redniego napiecia Current measure L1-L2-L3 phase

Przesuniecie fazowe 90° Phase angle offset 90°

Przecigzenie kondensatoréw wylgczone Capacitor overload current measure deactivate

Ustawienie parametrow P.03=L3 P34 = Warto$¢ pierwotna Parameter setting P.03=L3 P.34 = VT primary
P.05=L1-L2 | przektadnika napigciowego P.05 = L1-L2 P35 = VT secondary
P.24 = 3F P35 = Warto$¢ wtérna P.24 = 3PH

przektadnika napieciowego
.JLovato
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Rozmieszczenie zaciskow

Terminals position
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Parametry techniczne

.00

Technical characteristics

7

Zasilanie

Supply

Napigcie nominalne Us @ 100 - 440 V~ Rated voltage Us @ 100 - 440V~
110 - 250 V= 110 - 250V=
Zakresy napiecia pracy 90 - 484 V~ Operating voltage range 90 - 484V~
93,5-300 V= 93,5 - 300V=
Czestotliwosé 45 - 66 Hz Frequency 45 - 66Hz
Pobér/rozproszenie mocy 35W-95VA Power consumption/dissipation 3.5W-9.5VA
Zwolnienie przekaznika w ramach mikro-przerwy >=8ms No-voltage release >= 8ms
Czas odporno$ci na mikro-przerwe <=25ms Immunity time for microbreakings <=25ms
Zalecane bezpieczniki F1A (szybkie Recommended fuses F1A (fast

Wejscia napigciowe
Maksymalne napiecie nominalne Ue

600V AC L-L (346 V AC L-N)

Voltage inputs
Maximum rated voltage Ue

600VAC L-L (346VAC L-N)

Zakres pomiaru

50...720 VL-L (415 VAC L-N)

Measuring range

50...720V L-L (415VAC L-N)

Zakres czestotliwosci 45...65 Hz Frequency range 45...65Hz

Typ pomiaru Rzeczywista warto$¢ skuteczna (TRMS) Measuring method True RMS

Impedancja wej$cia pomiarowego >0,55 MQ L-N Measuring input impedance >0.55MQ L-N
>1,10MQ L-L >1,10MQ L-L

Typy podiaczen Linia jednofazowa, dwufazowa, tréjfazowa z Wiring mode Single-phase, two-phase, three-phase with or
lub bez przewodu neutralnego oraz trojfazowa without neutral or balanced three-phase system.
symetryczna

Doktadno$¢ pomiaru +1% £ 0,5 cyfra Accuracy of measurement 1% 0,5 digit

Zalecane bezpieczniki F1A (szybkie) Recommended fuses F1A (fast)
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Wejécia pradowe | Current inputs [

Prad nominalny le 1A~Ilub5A~ Rated current le 1A~ or 5A~
Zakres pomiaru W przypadku skali 5 A: 0,025 - 6 A~ Measuring range For 5A scale: 0.025 - 6A~
W przypadku skali 1 A: 0,025 -1,2 A~ For 1A scale: 0.025 — 1.2A~
Typ wejscia Boczniki zasilane przez zewnetrzny Type of input Shunt supplied by an external current
przektadnik pradowy (niskie napigcie) - maks. transformer (low voltage). Max. 5A
5A
Typ pomiaru Rzeczywista warto$¢ skuteczna (RMS) Measuring method True RMS
Limit termiczny przecigzenia statego +20% le Overload capacity +20% le
Limit termiczny przecigzenia krétkotrwatego 50 A przez 1 sekunde Overload peak 50A for 1 second
Doktadno$¢ pomiaru +1%(0,1...1,21In) £ 0,5 cyfra Accuracy of measurement +1% (0,1...1,2In) +0,5 digit
Poboér mocy <0,6 VA Power consumption <0.6VA
Precyzja pomiaréw | Measuring accuracy |
Napiece lni
Wyjscia przekaznikowe: DCRL3 OUT1-2 / DCRL5 OUT 1 -4 | Relay output: DCRL3 OUT 1-2 / DCRL5 OUT 1- 4 |
Typ styku Contact type
DCRL3 | 2x 1 NO + wspélne styki DCRL3 | 2x 1 NO + contact common
DCRL5 | 4 x 1 NO + wspdlne styki DCRL5 | 4x 1 NO + contact common
Zakres uzycia wg UL B300 UL Rating B300
30 V=1 A Pomocniczy 30V= 1A Pilot Duty
Maksymalne napiecie znamionowe 440V~ Max rated voltage 440V~
Prad znamionowy AC1-5A 250 V~ AC15-1,5 A 440 V~ Rated current AC1-5A 250V~ AC15-1,5A 440V~
Maksymalny prad na zacisku wspélnym stykéw 10A Maximum current at contact common 10A
Trwato$¢ mechaniczna / elektryczna 1x107 / 1x10° operacji Mechanical / electrical endurance 1x107/ 1x10° ops
Wyjscia przekaznikowe: DCRL3 OUT 3 / DCRL5 OUT 5 Relay output: DCRL3 OUT 3 / DCRL5 OUT 5
Typ styku 1 styk przetaczny Contact type 1 changeover
Zakres uzycia wg UL B300/30 V=1 A pomocniczy UL Rating B300/ 30V= 1A pilot duty
Maksymalne napiecie znamionowe 415V~ Max rated voltage 415V~
Prad znamionowy AC1-5A 250 V~ AC15-1,5 A 440 V~ Rated current AC1-5A 250V~ AC15-1,5A 440V~ (NO only)
(tylko NO)
Trwato$¢ mechaniczna / elekiryczna 1x107 / 1x10° operacji Mechanical / electrical endurance 1x107/ 1x105 ops
Napigcie izolacji Insulation voltage
Napiecie nominalne izolacji Ui 600 V~ Rated insulation voltage Ui 600V~
Napiecie nominalne odporne na impuls Uimp 9,5kV Rated impulse withstand voltage Uimp 9.5kV
Napiecie odporne na czestotliwo$¢ robocza 52kV Power frequency withstand voltage 5,2kV
Warunki srodowiska prac Ambient operating conditions
Temperatura pracy -20 - +60°C Operating temperature -20 - +60°C
Temperatura magazynowania -30 - +80°C Storage temperature -30 - +80°C
Wilgotno$¢ wzgledna <80% (IEC/EN 60068-2-78) Relative humidity <80% (IEC/EN 60068-2-78)
Maksymalny stopien zanieczyszczenia Stopien 2 Maximum pollution degree 2
Kategoria przecigzeniowa 3 Overvoltage category 3
Kategoria pomiaru [l Measurement category Ili
Sekwencja klimatyczna Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61) Climatic sequence Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)
Odporno$¢ na uderzenia 15 g (IEC/EN 60068-2-27) Shock resistance 159 (IEC/EN 60068-2-27)
QOdpornos¢ na wstrzas 0,7 g (IEC/EN 60068-2-6 Vibration resistance 0.7g (IEC/EN 60068-2-6
Podiaczenie Connections
Typ zaciskow Wyjmowalne Terminal type Plug-in / removable
Przekréj przewodow (min. i maks.) 0,2...2,5 mm? (24+12 AWG) Cable cross section (min... max) 0.2...2.5mm? (24...12 AWG)
Zakres uzycia wg UL 0,75...2,5 mm? (18-12 AWG) UL Rating 0,75...2.5 mm? (18...12 AWG)
Przekréj przewodéw (min. i maks.) Cable cross section (min... max)
Moment dokrecenia 0,56 Nm (5 LBin Tightening torque 0.56 Nm (5 LBin
Obudowa Housing
Wykonanie W plaszczyznie Version Flush mount
Materiat Poliweglan Material Polycarbonate
Stopien zabezpieczenia przedniego IP54 na cze$ci przedniej — IP20 na zaciskach Degree of protection IP54 on front - IP20 terminals
Masa 320 g Weight 320g
Homologacje i zgodno$¢ Certifications and compliance
cULus W toku cULus Pending
Zgodno$¢ z normami IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2 Reference standards IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2
IEC/ EN 61000-6-4 IEC/ EN 61000-6-4
UL508 i CSA C22.2-N°14 UL508 and CSA C22.2-N°14
« Oznaczenie » UL Nalezy stosowac wytacznie przewody UL Marking Use 60°C/75°C copper (CU) conductor only
miedziane 60°C/75°C (CU) AWG Range: 18 - 12 AWG stranded or solid
Zakres AWG : 18 - 12 AWG linka lub drut Field Wiring Terminals Tightening Torque:
Moment dokrecenia zaciskow: 4,5 Ib.in 4.5lb.in
(ok. 0,5Nm) Flat panel mounting on a Type 1 enclosure
Ptaski panel zamontowany na obudowie
typu 1
@Zasilanie pomocnicze pochodzace z systemu z napieciem faza-neutralny < 300 V @ Auxiliary supply connected to a line with a phase-neutral voltage <300V
Historia wersiji instrukcji Manual revision history
Wer. Data Uwagi Rev Date Notes
00 | 04/03/2014 o Pierwsza wersja 00 04/03/2014 | o First release
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